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        HITORK轻�型�行程电动执行�的人机��界面由手轮，显示界面，开关�钮，�制�式�换�钮

和���组成，如�图1�示：

①　显示界面

②　开关�钮

③　�制�式�换�钮

④　手轮

⑤　���

1.人机交互界面 2.手动操作

        通过执行�手轮可�在执行��电动运行时，手摇驱动执行�正转或�转，达�开关阀门的目的，本

�列执行��有电动手动自动�换功�，当执行�电动运行时，手轮驱动自动失�。手轮操作时，请�执

行��制�式�换�钮��“�止”状态。

        一�情况�，默认顺时针�转手轮�向为关阀门�向，�时针�转手轮�向为开阀门�向。

图1 人机交互界面

3.电动操作

        �制�式选择（红色�钮）：可�换现场/远程/�止三�状态。当�钮锁�在现场或远程状态时，�止

功��然有�。当�钮锁�在�止状态时，可��止现场或远程操作执行�。

        现场�制：红色�钮�换�现场状态，�转�边的黑色�钮，�转�打开或关闭��，进行�地电动

操作。

        远程�制：红色�钮�换�远程状态，此时�地开关失�，通过远程开关量或模拟量��来对执行�

进行�制操作。

4.手轮

1.显示界面

2.开关�钮

3.�制�式�换�钮

5.���

检�电源电压，务必�认�执行�铭�上的标�相符，然后再开启电源。
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4.显示界面

1.关阀指示灯

.

.执行�显示界面组成如图2�示：

①　绿色—关阀指示灯

②　红色—开阀指示灯

③　红�感应头（������）

④　阀�机械指示盘

⑤　�晶显示屏

执行�LED指示灯对应状态显示：

1) 开过程：红色指示灯闪烁

2)关 过程：绿色指示灯闪烁

3)全 开状态：红色指示灯常�

4)全 关状态：绿色指示灯常�

5)报 �状态：红色指示灯和绿色指示灯同时闪烁。

�晶屏显示��：

执行�上电开启，�统经���加载后，液晶显

示屏默认显示��如图3�示，

显示�体��为：

①　阀�指示�：阀门行程指示，0%~100%

②　执行�运行状态：�止，关阀，开阀

③　当前�制�式：�地�，�地�制，远�开

       关量�制，远�模拟量�制，远程总线�制

④   目标阀��报�指示�：执行�正常状态时

       显示目标阀�，当执行�报�状态时，显示

       �体报��息

3.当前控制方式

2.执行器运行状态

1.阀位指示区

图2

图3

2.开阀指示灯 3.红外感应头

4.阀位机械指示盘

5.液晶显示屏

4.目标阀位与报警指示区

5.遥控器

1

2

5

7

3

4

6

8

���说明： 

1.向上：用于菜单选择上移 

2.向�：用于菜单选择�移 

3.�销/回退：用于�销设�或菜单功�回退。 

4.回车/�认：菜单进�；菜单选择�认；��设��� 

5.打开：用于�地��开启阀门 

6.关闭：用于�地��关闭阀门

7.�止：�止执行�开关阀门动作

8.红���发�头

���的使用：

 �      使用���对执行�进行�统设�和操作时，需�执行�上的�制�式�钮（红色�钮）�转�现场

或�止模式，通过���上的�键对执行�进行设��开关�操作，为了较好的��响应�果，操作时请

�红���发�头对�设备显示界面。

图8：���

附注：执行��钮设�说明

 �      Hitork智�型电动执行�还支��钮设�，满足应急情况�执行���设�要求。�制�式�换�钮

（红色�钮）打在�止档，保�开关�钮（黑色�钮）在开状态3��上，可进���设�模式。

在��设�模式��钮组合动作可对应���设�键功�：

       �制�式�换�钮从�止�打�现场为回车/�认功�，对应���

       �制�式�换�钮从�止�打�远�为�销/回退功�，对应���

       �制�式�换�钮处于�止状态�，

       开关�钮点动打开一�为向�移�功�，对应���

       开关�钮点动关闭一�为向上移�功�，对应���
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6.系统程序

按下遥控器确认键

按下遥控器确认键

       执行�通电���后进��统界面，默认执行�运行界

面，显示执行�当前阀�，运行状态，�制�式和目标阀�

值。

      操作���，��      键，进��一屏，可显示执行�当

前力�，运行时间，动作次�，程��本和�统温�。

       再�一�     键，显示机�码输�界面，在该界面输�正

�的执行�机�码后可进�执行���设�界面。注�，只

有在�地模式���许进��统设�界面，需要��制�式

�钮（红色�钮）打�现场��。

�统��设�主要�括��功�

①阀门设�：阀门操作相关��设�。

②�点设�：执行��馈�点功��义。

③�制�式设�：执行��制相关基本��设�。

④远程�制设�：远程���制时��的相关��设�。

⑤中�设�：也�为中�功�设�，�义执行�自动中�运

    行相关��。

⑥机�码设�：变更机�码，机�码可作为进���设�的

    简易�码，�止误操作。

⑦语�设�：支�中�和英�菜单。

图9：�统程�

输入机器码
按下遥控器确认键

【系统菜单结构】

关���式设�

阀门设�

��设�

关阀�向设�

开���式设�

开�向保护力�

关�向保护力�

�点4

�点设�

�点1

�点2

�点3

�点5

�点6

开阀中间��

关阀中间��

热保护�路设�

�制�式设�

�地保�运行

力��路设�

��精�设�

�相�路设�

ESD�制

���运行�式

远程�制设�

远程�制源设�

�制死�设�

���时

总线地址

关阀中�设�

中�设�

中��制使�

中��向设�

开阀中�设�

电机运行行程

电机�止时间

更换机�码

输�码

LANGUAGE

CHINESE

ENGLISH
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【阀门设置】

【阀门设�】为执行�配�阀门应用的基本��设�，执行�正常使用前应对该

�块��进行必要的设�和调整，�括阀门开关��，关阀�向，开关阀���

式，开关�向保护力�。

       

图10：��设�

【��设�】用于设�执行�行程对应配�阀门开关

��。进�该菜单后，可�先�执行�手摇阀门�全

关��，���选择【阀门全关��】后，�        设

�关��；再�执行�手摇阀门�全开��，选择

【阀门全开��】后，�        设�开��。

【关阀�向设�】用于设�执行�行程对应配�阀门

的关阀�向。�据阀门实际情况，选择【顺时针关阀】

或【�时针关阀】后，�        保存设�。

【开���式设�】用于设�执行�驱动阀门�全开

��时���式，默认为【行程���式】，当行程

�达100%时，执行��止驱动。当需要�力�值来�

�开阀��时，可��该项设�为【力����式】。

【关���式设�】用于设�执行�驱动阀门�全关

��时���式，默认为【行程���式】，当行程

�达0%时，执行��止驱动。当需要�力�值来��

关阀��时，可��该项设�为【力����式】。

【开�向保护力�】用于设�执行�开�向驱动时的保

护力�，当力�大于设�值时，执行�自动�止驱动，

并显示过力�报�。力�设�值��执行�额�力�的

百分�设�，默认100%，设�范围40%~120%。

注：该功�只�于配�有独�力�传感�的执行�产品。

       

【关�向保护力�】用于设�执行�关�向驱动时的保

护力�，当力�大于设�值时，执行�自动�止驱动，

并显示过力�报�。力�设�值��执行�额�力�的

百分�设�，默认100%，设�范围40%~120%。

注：该功�只�于配�有独�力�传感�的执行�产品。

       

【触点设置】

【触点设置】用于设定执行器反馈触点功能定义，共有6组反馈触点，其中：
【触点1】~【触点5】为单状态继电器，默认为常开状态;【触点6】为双状态继
电器，1常开1常闭。

触点功能定义包括：
【阀门全开】
【阀门全关】
【开阀中间位置】
【关阀中间位置】
【执行器正在开阀】
【执行器正在关阀】
【执行器正 在运行】
【就地停】
【就地控制】
【远程控制】

其中：【开阀中间位置】和【关阀中间位置】还可设定对应全行程的百分比值。

       �点功��义�程：进�该功�菜单，选择需要设�的�点，�       进��点功�菜单，选择需要设�

的功��义后，�      设�功��义后，进��点常态设�，选择�点常态（�点常态为执行�通电后，未

�发该功��义时对应�点的状态），再�      保存设�，�可�成该�点的功��义。

       

【远程断信号】
【运行中过力矩】
【开阀过力矩】
【关阀过力矩】
【阀门堵转】
【电源缺相】
【电池电量过低】
【电机过热】
【存储器故障】
【综合报警】
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【�制�式设�】用于设�执行��制相关的��，

设�项�括

【�地保�运行】【力��路设�】【��精�设�】【热保护�路设�】

【�相保护�路】【ESD�制】

【开阀中间��】若�点�馈功��义为“开阀中间��”

时，可通过该项，设��体的中间��，�全行程百分�

�示。

【关阀中间��】若�点�馈功��义为“关阀中间��”

时，可通过该项，设��体的中间��，�全行程百分�

�示。

【控制方式设置】

【�地保�运行】设�执行��地�制�式，�括：

    【�地点动�制】�地开关�钮和���开关�键

长�时，执行�动作，当�钮开关或���开关�键

释�时，执行���止运行。

    【�地保��制】�地开关�钮和���开关�键

只要一次�发，�需�续�住，执行���开关指�

驱动�开�或关�，驱动过程中若想�止运行，需要

操作�制�式�换�钮��止或者�����止键。

【力��路设�】可�设�为禁止或使用，默认设�

为禁止，当设�为使用时，执行�输�力�超过设�

的保护力�时，自动忽略力�报�，继续正常运行。

【��精�设�】设�由模拟量给�阀���时，执行

�实际行程的��精�，��值�全行程的百分�形式

�示，默认设�为1.0%。

     ��精�设�不�小于�制死�设�值。

【热保护�路设�】可�设�为禁止或使用，默认设�

为禁止，当设�为使用时，执行�电机热保护时，自动

忽略热保护报�，继续正常运行。

【�相�路设�】可�设�为禁止或使用，默认设�为

禁止，当设�为使用时，执行�电源�相时，自动忽略

�相报�，继续正常运行。

【ESD保护】设�当ESD事件�发时执行��要执行的

ESD保护动作：【保�】【开阀】【关阀】

     【保�】保�当前阀�，不执行任何操作。（默认）

     【开阀】自动运行�阀�全开��。

     【全关】自动运行�阀�全关��。

【远程控制设置】

【远程�制设�】用于设�执行��远程���制时��的相关��设�，�括

【远程�制源设�】【�制死�设�】【���时】【总线地址】。
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【中�设�】执行�自动中��制的应用，用于开关阀过程中需要自动�续驱动的场

�。当启用该功�时，执行�在中��向�中����域间，�设�的电机运行时间

和电机�止时间，自动�续运行，��目标行程。

该功���设�项�括：

【中��制使�】【中��向设�】【开阀中���】【关阀中���】

【电机运行行程】【电机�止时间】

【远程�制源设�】设�执行�远程�制源��类型。

  �括：

    【远程开关量�制】设�该项时，�线盘19、20、21�

      脚开关量��有�

    【远程模拟量�制】�线盘26、27模拟量给定信号有效

    【远程总线�制】保�项，本型�暂不支�

    【物联网�制】保�项，本型�暂不支�

【�制死�设�】�谓�制死�，是远程模拟量�制时�

执行�电机�转惯性，而不可��的造成一�的行程��

误�，这个不可��的��误���为�制死�。为了�

止执行���制死�问题而造成电机�复来回�荡，进�

死�环，应当设�一个合理的�制死�范围来�盖这个不

可��的行程��误�。

�制死�设�范围０.１％～９.９％。

（默认设�为1.0%）。

【���时】用于设�执行�对远程模拟�制��的响

应�时，默认设�0.2�。

【���运行�式】远程模拟量�制�式�该选项有�，

用于设�在远程模拟量��丢失时需要执行的阀门操作。

设�选项�括:

     【保�】保�当前阀�，不执行任何操作。

     【开阀】自动运行�阀�全开��。

     【全关】自动运行�阀�全关��。

【总线地址】远程总线�制�式�该选项有�，用于设

�该执行�的总线地址。

 

【中断设置】

【中��制使�】用于设�是否启用中��制功�，可�

通过该选项设�【禁止】或【使用】。

【中��向使�】用于设�中�功�生�的�间�。

设�选项�括：

【关���向】中�功�在关���中����域�生�。

【开���向】中�功�在开���中����域�生�。

【开阀中���】用于设�开阀过程中，中�功�生��

�。该项���全行程的百分�设�。结合中��向�义

中�功�生��间。

【关阀中���】用于设�关阀过程中，中�功�生��

�。该项���全行程的百分�设�。结合中��向�义

中�功�生��间。
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【更换机器码】

【LANGUAGE】

【电机运行时间】用于设�中�运行时，电机间�驱动

的时间。

【电机�止时间】用于设�中�运行时，电机间��止

的时间。

【更换机�码】用于变更��机�码，机�码可作为进

���设�的简易�码，�止误操作。在输�码一栏输

�要��的值，�     保存后，机�码一栏�更�成设�

值。

【LANGUAGE】用于变更执行��统语�，目前支�

中�和英�两�语�。选择�统语�后，�      保存设

�后，�统界面�自动转换成设�的语�。

�线�

子��
�线�子功��义 �线�子功��义

�线�

子��

U

V

W

1

2

3

4

5

6

7

8

9

10

11

12

14

15

16

17

18

19

20

21

22

23

24

25

26

27

28

交流动力电源输入端U相

交流动力电源输入端V相

交流动力电源输入端W相

交流动力电源�地端

备用，空置

备用，空置

备用，空置

远程�制�共�

备用，空置

继电器反馈触点1（默认阀位全关）

继电器反馈触点2（默认阀位全开）

继电器反馈触点3（默认综合报警）

继电器反馈触点4（默认远程控制）

继电器反馈触点5

继电器反馈触点6常闭端

继电器反馈触点6常开端

继电器反馈触点6公共端

远程关

远程自保�

远程开

远程模拟量输�+

远程模拟量输�-

备用，空置

手自动

远程模拟量输�+

远程模拟量输�-

备用，空置

7.电气连接

7.1 接线端子功能定义

13

点动控制 自保持控制

21

19

4

开阀

关阀远程关输��

远程开输��

远程�制�共� 21

20

4

开阀

关阀远程关输��

远程开输��

远程�制�共�

19

远程自保�输��

�止

7.2 常用电气控制连接示意图



17 18

远程模拟量和远程手动控制 仅用于远程模拟量控制

26

27

4

25

19

20

21

4~20mA��输�

远程模拟量输�正（+）

远程模拟量输�负（-）

开阀

�止/保�

关阀

模拟量�制

开关量�制

远程�制�共�

远�关闭�制��输��

远�打开�制��输��

远�保���输��

远�自动�制��输��

26

27

4

25

4~20mA��输�

远程模拟量输�正（+）

远程模拟量输�负（-）

远程�制�共�

远程手动/自动

远程阀位反馈

22

23

4~20mA输�

远程模拟量输�正（+）

远程模拟量输�负（-）

A

附： HITORK HKP.2系列执行器基本接线图
(注意：本接线图仅为380VAC常规型执行器接线示意图，定制型号请参考设备附带接线图接线)
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